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版本管理 

版本更新说明表 

版本号 内容 时间 

V1.1 1. 增加：Windows 系统中新增 Matlab 范例使用说明 

2. 增加：Linux 系统下范例使用说明 

2026-5-21 

V1.0 1. 初始版本 2026-3-19 
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1. Windows系统 

1.1 C/C++ 

1.1.1 配置开发环境 

下文以配置 Debug Win32 为例，若需配置其他构建类型和平台，请参考本章文末。 

1. 打开 Visual Studio 2019，创建一个新项目（例如 test）； 

2. 创建完成后，将发货 U 盘“Windows\api”文件夹拷贝到工程的平级目录下； 

 

图 1 拷贝 api 文件 

3. 进入 Visual Studio 2019，右击“源文件”->“添加”->“新建项”->“C++文件(.cpp)”，新建 main.cpp

文件； 

4. 点击菜单栏中的“项目”->“属性”，将“配置”设置为“Debug”，“平台”设置为“Win32”； 

5. 将 配置属性 -> 调试中环境变量设置为“Path=..\api\x86”； 

 

图 2 配置环境变量 

6. 将配置属性 -> C/C++ -> 常规中的附加包含目录设置为“$(SolutionDir)\api\x86”； 
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图 3 添加附加包含目录 

7. 将配置属性 -> 链接器 -> 常规 中的 附加库目录 设置为“$(SolutionDir)\api\x86”； 

 

图 4 配置附加库目录 

8. 给配置属性 -> 链接器 -> 输入 中的“附加依赖项”新增“h2_api.lib”，并点击“OK”； 

 

图 5 配置附加依赖 

◼ 配置 Release Win32：将步骤 4 中的“配置”设置为“Release”，其余保持一致。 

◼ 配置 Debug x64：将步骤 4 中“配置”设置为“Debug”，“平台”设置为“x64”；同时将所有环境变量

或者附加目录中“api\x86”替换为“api\x64”。 

◼ 配置 Release x64：将步骤 4 中“配置”设置为“Release”，“平台”设置为“x64”；同时将所有环境变

量或者附加目录中“api\x86”替换为“api\x64”。 
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1.1.2 范例使用流程 

注：同一时间只能运行一个范例，范例与软件不可同时运行。 

1. 使用 Visual Studio 2019 或更高版本软件打开随寄 U 盘“Windows\example\C++”文件夹下解决

方案 C++_Example.sln； 

2. 在右侧解决方案资源管理器中，双击打开 C++_Example.sln 项目源文件目录下的 main.cpp; 

3. 每个示例功能已封装在独立的函数中，使用时取消对应例程的注释并保存、选择编译架构再点击运行。 

 
图 6 运行 ffm_cw 示例 

1.2 Qt 

1.2.1 配置开发环境 

下文以配置 x64 架构的开发环境为例。 

1. 创建一个新文件夹（下文以 QtTest 为例），用于存放项目文件（注意路径勿包含中文）； 

2. 将随寄 U 盘中“Windows\api\x64”文件夹的内容拷贝至刚创建的“QtTest\api”文件夹中； 

3. 打开 Qt Creator，点击“文件”->“新建文件或项目”； 

4. 在项目中点击“Application(Qt)”，选择“Qt Widgets Application”并点击“Choose…”； 

5. 填写项目名称（例如 test），点击“浏览”按钮，选择之前创建的 QtTest 文件夹，再点击“下一步”。 

6. 选择“qmake”，继续点击“下一步”至“Kit Selection”界面。在此界面中选择一个构建环境，再点击

“下一步”； 
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图 7 选择构建环境 

7. 点击“完成”，创建项目； 

8. 在 Qt Creator 主界面中右击“test”项目，选择“添加库…”->“外部库”->“下一步”; 

9. 点击浏览库文件，选择“QtTest\api”中的 h2_api.lib 库，并点击“打开”； 

10. 取消勾选 Windows 内所有选项，然后点击静态库，最后选择 Windows 平台，点击下一步； 

 

图 8 添加外部库 

11. 点击“完成”，添加外部库，然后删除“test.pro”文件中最后一行“else:win32-g++: PRE_TARGETD

EPS += $$PWD/../api/libh2_api.a”代码，保存后可正常编写项目代码。 
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图 9 修改 test.pro 文件 

12. 编写完代码后，点击运行。程序正确运行示意如下所示。 

 
图 10 正确运行示意 

1.2.2 范例使用流程 

注：同一时间只能运行一个范例，范例与软件不可同时运行。 

随寄 U 盘中所有 Qt 范例使用流程一致。下文以介绍 Qt_Example 项目的使用为例： 

1. 使用 Qt Creator 打开随寄 U 盘“Windows\examples\Qt\Qt_Example”文件夹下 Qt_Example.

pro 文件（项目存放路径勿包含中文）; 

2. 点击“项目”，为项目配置一个 64 位的构建环境（随寄范例中使用的是 64 位的库文件，若需使用 32

位的构建环境，请将“Qt\api”文件夹中的库替换为“\Windows\api\x86”中 32 位库）; 
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图 11 配置 64 位的构建环境 

3. 环境配完后，点击“编辑”，打开“Qt_Example”项目中 Sources 文件夹下的 main.cpp，取消相关

函数的注释并保存，点击运行，以运行不同的示例; 

  

图 12 运行 Qt 示例 

1.3 Python 

1.3.1 配置开发环境 

1. 在桌面创建一个新文件夹（例如 test）； 

2. 打开随寄 U 盘，进入“\Windows\examples\Python”，将“api”文件夹与“h2_api.py”文件复制到刚

创建的 test 文件夹中； 

3. 打开 Visual Studio Code，点击“文件”->“打开文件夹”，选择并打开刚创建的 test 文件夹。 

4. 点击左侧资源管理器面板中的“新建文件”图标，创建新的 Python 文件（如 test.py），后续可正常编
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写代码。 

 
图 13 新建 Python 工程 

1.3.2 范例使用流程 

1. 使用 Visual Studio Code或其他编译器打开随寄U盘中“Windows\examples\Python”项目文件

夹。其中 h2_api.py 为动态链接库在 Python 中的映射文件，其他文件为示例范例； 

2. 正确配置 Python 环境后，选择任意示例程序（如 ffm_cw.py），直接运行该文件，程序运行成功示

意如下所示： 

 

图 14 运行 ffm_cw.py 
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1.4 C# 

1.4.1 配置开发环境 

打开 Visual Studio Installer，勾选.NET 桌面开发组件与通用 Windows 平台开发组件并点击修改，以

保证 Visual Studio 2019 具有 C#开发环境。 

 

图 15 Visual Studio 中配置 C#开发环境 

1. 打开 Visual Studio 2019，点击“创建新项目”； 

2. 选择 C#的“控制台应用(.NET Framework)”，并点击“下一步”； 

3. 填写项目名称（例如 ConsoleApp1）与位置，取消勾选“将解决方案和项目放在同一目录中”。框架

选择“.NET Framework 4.5”，最后点击“创建”； 

4. 创建完成后，右击解决方案“ConsoleApp1”，选择“添加”->“新建项目”； 

5. 在“添加新项目”对话框中，项目类型选择“库”，再选择 C#的“类库(通用 Windows)”，并点击“下一

步”； 
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图 16 添加新项目 

6. 按需求修改项目名称（如 api），位置保持默认，框架选择“.NET Framework 4.5”，点击“创建”; 

7. 右击 ConsoleApp1，选择“属性”，在项目属性窗口中，点击“生成”选项卡，将“目标平台”修改为“x86”，

然后点击“调试”选项卡，在“工作目录”中输入“api\”，点击弹窗中的“OK”确认，最后保存并关闭属性

窗口； 

 

图 17 配置项目属性 

8. 右击类库 api，选择“属性”，在库属性窗口中，点击“生成”，将“目标平台”修改为“x86”并保存； 

9. 将随寄 U 盘中“\Windows\examples\C#”文件夹下的 api.cs 文件内容复制到项目类库中的

Class1.cs 文件中，替换代码，并保存； 

10. 选择 ConsoleApp1 项目，右击“引用”，选择“添加引用”，勾选项目中的“api”类库，点击“确定”，
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确认添加类库引用； 

 
图 18 添加类库引用 

11. 将随寄 U 盘中“\Windows\api\x86”下的内容复制到项目文件夹的“bin\Debug”目录下，并确保

“api\CalFile”文件夹中包含所用仪器的校准文件； 

 

图 19 拷贝 api 文件 

12. 可参照随寄 U 盘中 C#范例，根据需要编写代码。 

 

图 20 编写 C#代码 

1.4.2 范例使用流程 

1. 使 用 Visual Studio 打 开 随 寄 U 盘 “ Windows\examples\C# ” 文 件 夹 下 解 决 方 案

CSharp_Examples.sln； 
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2. 点击右侧 CSharp_Example 项目，点击其中的 Programe.cs 文件； 

 

图 21 打开 Programe.cs 文件 

3. C#随寄范例每个例程都封装在单独的类中，使用时取消注释即可（不可以同时使用多个范例）。 

1.5 Matlab 

下文将以 Matlab2016a 为例，介绍如何调用 64 位的 htra_api 动态链接库。 

1.5.1 范例使用流程 

1. 下载和安装 C++编译器； 

2. 正确连接设备，打开 Matlab，将随寄 U 盘中“Windows\examples\Matlab”文件夹的当前地址复

制到 Matlab 的文件地址框中，并按下回车； 

3. 点击左侧的 ffm_cw.m 文件，确认范例首行编译地址是否与本地系统上安装的编译器路径一致； 

 

图 22 确认编译地址 

4. 点击“Run”，程序正确运行示意如下，各范例的功能说明，请参考范例说明章节； 
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图 23 运行 ffm_cw.m 文件 

注意：由于调用动态链接库必须使用 C++编译器，所以推荐使用 MSYS2 安装 g++编译器，可参考

https://www.msys2.org/进行下载与安装。 

  

https://www.msys2.org/
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2. Linux系统 

2.1 系统运行环境检查 

在 Linux 系统中使用设备时，首先需要按照下述流程确认当前 Linux 系统的系统架构、gcc 版本以及

GLIBC 版本是否已支持： 

1. 打开终端，输入“uname -a”，查看 Linux 系统架构（下图中 Linux 系统架构为 x86_64）； 

2. 输入“gcc -v”，查看系统 gcc 版本（下图中 gcc 版本为 7.5.0）； 

3. 在终端输入“ldd --version”查看系统 GLIBC 版本（下图中 GLIBC 版本为 2.27）。 

 
图 24 查看 Linux 系统的架构与版本 

4. 根据终端信息对比表格确认当前环境是否已支持，若尚未支持，请联系技术支持人员。 

表格 1 终端信息对比表 

x86处理器 支持 intel 与 AMD 处理器 

ARM处理器 
aarch64（armv8）、armv7 处理器，例如：树莓派 4b、RK3399、

RK3568、RK3588、T507、NIVIDA Jeston TX2 

编译环境 gcc4.8、glib2.17 及以上 

发行版 树莓派 4b 定制系统、ubuntu 18.04 等 
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2.2 随寄资料说明 

目前随寄 U 盘 Linux 部分包含以下资料： 

2.2.1 C++范例 

“\Linux\examples”路径下 C++文件夹包含： 

1. demo 文件夹：C++范例程序（使用方法见 C++范例使用章节）； 

2. Makefile 文件：用于将范例程序编译为可执行文件的构建脚本； 

3. bin 文件夹：用于存放参数限制文件以及范例程序构建生成的可执行文件。 

 
图 25 Linux 下 C++文件夹内容 

2.2.2 Qt范例 

“\Linux\examples”路径下 Qt 文件夹包含： 

1. demo 文件夹：Qt 范例以及 pro 文件（使用方法见 Qt 范例使用章节）；  

2. bin 文件夹：用于存放设备参数限制文件以及范例程序编译生成的可执行文件； 

3. api 文件夹：用于存放动态链接库。 

 

图 26 Linux 下 Qt 文件夹内容 

2.2.3 Python范例 

“\Linux\examples”路径下 Python 文件夹具体包含： 

1. Python 范例程序（使用方法见 Python 范例使用章节）。 
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2. CalFile 文件夹：存放设备参数限制文件。 

3. api 文件夹：用于存放动态链接库。 

 

图 27 Linux 下 Python 文件夹内容 

2.2.4 Install_H2_SDK 

1. Install_H2_SDK 文件夹包含： 

install_h2_lib.sh：驱动配置脚本； 

h2api 文件夹：存放驱动、头文件和库。 

2. Install_H2_SDK/h2pi 文件夹中包含： 

configs 文件夹：驱动配置文件； 

inc 文件夹：头文件； 

lib 文件夹：动态链接库。 

3. Install_H2_SDK/h2api/lib 文件夹中包含： 

arrch64 文件夹：arrch64 架构动态链接库； 

 x86_64 文件夹：x86_64 架构动态链接库； 

 armv7 文件夹：armv7 架构动态链接库。 
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图 28 Linux 下 Install_H2_SDK 文件夹内容 

2.3 配置驱动文件 

在 Linux 中使用设备必须先进行驱动文件配置，具体流程如下： 

1. 将 Install_H2_SDK 文件夹拷贝至 Linux 上位机，在 Install_H2_SDK 目录下打开终端，执行“sudo 

sh install_h2api_lib.sh”配置驱动文件； 

注意：若特殊开发板无 sudo 命令，输入“sh install_h2api_lib.sh”即可。 

 

图 29 Linux 下配置驱动文件 

2. 正确连接设备与 Linux 上位机，并确保设备正常供电（若上位机运行在虚拟机中，需先将设备连接至

虚拟机，同时将 USB 兼容性设置为 USB3.1），在终端输入“lsusb”查看 USB 设备列表，若出现“ID：

6430（或 ID：04b5 或 ID：367f）”即为成功接入设备。 
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图 30 查看 Linux 下设备连接情况 

2.4 C/C++ 

2.4.1 范例使用流程 

使用前提：确保设备已正确连接，并按照配置驱动文件章节正确配置驱动文件。 

可参考以下流程，使用随寄 U 盘中 C++范例（各示例具体功能说明参见范例说明章节）： 

1. 选择需要编译的程序：将随寄 U 盘“Linux\examples\C++”文件夹拷贝至上位机。双击打开 demo

文件夹下 main.cpp，将需要测试使用的范例注释取消； 

 

图 31 取消 ffm_cw 范例注释 

2. 编译所选示例：按系统运行环境章节查看系统架构，在 C++文件夹下打开终端，按照上位机系统架构

输入相应命令（下文以编译 ffm_cw 例程为例）； 

x86_64 架构输入：make Example=ffm_cw 

aarch64 架构输入：make TARG=aarch64 Example=ffm_cw 

armv7 架构输入：make TARG=armv7 Example=ffm_cw 
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3. 运行程序：在程序编译成功后打开终端输入：“./bin/ffm_cw”，运行所选范例。 

 
图 32 x86_64 架构下编译运行 ffm_cw 示例 

2.4.2 创建与编译新项目 

使用前提：保证设备正常接入且已按配置驱动文件章节正确配置驱动文件。 

1． 编写代码： 

随寄 U 盘中提供的 Linux 动态链接库与 Windows 中完全一致，代码编写逻捷符合 API 编程指南即可。 

2． 编译运行： 

(1) 创建一个新文件夹用于存放整个项目（如 C++_Test），然后在文件夹内创建 CalFile 文件夹用于存放

参数限制文件，创建 h2 api 文件夹用于存放头文件以及动态链接库。 

 

图 33 创建项目文件夹 

(2) 在 h2api 文件夹下创建 inc 文件夹用于存放头文件，lib 文件夹用于存放动态链接库。 

 
图 34 h2api 文件夹下创建 inc 与 lib 文件夹 
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(3) 将随寄 U 盘 CalFile 文件夹中的文件拷贝至刚创建的“C++_Test\CalFile”文件夹中。 

(4) 将随寄U盘“Linux\Install_H2_SDK\h2api\inc”中的头文件拷贝至刚创建的“C++_Test\h2api\inc”

文件夹中。 

(5) 参照系统运行环境，查看系统架构。并依照 lib 文件夹介绍，拷贝其中对应架构文件夹下的文件至

“C++_Test\h2api\lib”文件夹中。 

(6) 在 lib 文件夹下打开终端，输入以下命令，对复制过来的动态链接库进行软链接（三种架构的动态链

接库软链接指令无区别）： 

下文 libh2api.so 库以 2.0.17 版本为例，其他版本修改版本号即可 

ln -sf libh2api.so.2.0.17 libh2api.so.2 

ln -sf libh2api.so.2 libh2api.so 

ln -sf libusb-1.0.so.0.2.0 libusb-1.0.so.0 

ln -sf libusb-1.0.so.0 libusb-1.0.so 

 

图 35 软链接动态链接库 

(7) 将编写好的代码文件存放于 C++_Test 最外层文件夹中; 

 

图 36 放置代码文件 
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(8) 编译生成可执行文件：根据系统运行环境检查中确认的系统架构，在 C++_Test 文件夹下打开终端，

输入对应的编译命令。 

下文以 Test.cpp 为例，在不同的操作系统上编译 Test.cpp，并生成名为 Test 的可执行文件： 

x86_64 架构输入： 

g++ -o Test Test.cpp -std=c++11 -I ./h2api/inc -L ./h2api/lib -lh2api -Wl,-rpath='./h2api/lib' 

aarch64 架构输入： 

aarch64-linux-gnu-g++ -o Test Test.cpp -std=c++11 -I ./h2api/inc -L ./h2api/lib -lh2api -

Wl,-rpath='./h2api/lib' 

armv7 架构输入： 

arm-linux-gnueabihf-g++ -o Test Test.cpp -std=c++11 -I ./h2api/inc -L ./h2api/lib -lh2api -

Wl,-rpath='./h2api/lib' 

 
图 37 编译生成可执行文件 

(9) 运行程序：输入./Test 启动可执行文件。 

 

图 38 运行 Test 可执行文件 
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2.4.3 交叉编译 

在上位机有交叉编译链的前提下，若想要交叉编译使用设备，请参考以下流程。 

下文以在 x86_64 的上位机交叉编译 arrch64 可执行程序为例： 

1. 生成目标架构可执行文件： 

（1） 按照创建与编译新项目章节中步骤（1）-（8），创建项目，放置头文件和交叉编译目标架构（aarch64）

的库文件。随后进行软链接与程序编写存放，并使用目标架构编译命令编译可执行文件。如下图所示

预计编译 arrch64 架构的可执行文件时使用 arrch64 系统的编译命令； 

 

图 39 交叉编译 aarch64 架构的可执行程序 

（2） 生成可执行文件后，输入“file Test”查看可执行程序的架构，可以看到当前可执行程序架构为

aarch64； 

 

图 40 查看可执行程序架构 

2. 在 arrch64 架构上位机中运行可执行程序： 

（1） 进入项目所在目录，执行“zip -r C++_Test.zip C++_Test”将整个 C++_Test 文件夹打包为 zip 压

缩包，然后将生成的压缩包拷贝至 aarch64 架构的上位机中； 
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图 41 压缩所创建的项目 

（2） 在 aarch64 上输入“unzip C++_Test.zip”解压项目。 

（3） 参照配置驱动文件章节，在 arrch64 上位机中配置驱动文件。 

（4） 配置好驱动文件后，进入 C++_Test 文件夹，终端输入./Test 运行程序。 

2.5 Qt 

2.5.1 范例使用流程 

使用前提：保证设备正常接入且已按配置驱动文件章节正确配置驱动文件。 

下文以在 ubuntu18.04 系统，x86_64 架构下运行 Qt 范例为例。 

1. 将随寄 U 盘中“Linux\examples\Qt”文件夹拷贝至上位机； 

2. 参照系统运行环境检查查看系统架构，并将随寄 U 盘“Linux\Install_H2_SDK\h2api\lib”文件夹中，

对应架构文件夹中的内容复制至上位机“Qt\api”文件夹中； 

  

图 42 拷贝对应架构的动态链接库 

3. 在 api 文件夹下打开终端，输入“sudo sh Qt_Make.sh”，按提示输入密码授权创建软链接； 
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图 43 创建动态链接库的软链接 

4. 使用 QT Creator 打开“Qt\demo”中 demo.pro 文件，并配置项目的构建环境； 

 
图 44 构建环境 

5. 点击“编辑”，打开“htrademo”项目中 Sources 文件夹下的 main.cpp，取消相关函数的注释并保存，

点击运行，以运行不同的示例。 

 

图 45 运行 ffm_cw 示例 
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2.5.2 创建与编译新项目 

在已按配置驱动文件章节，正确配置驱动文件的前提下，若想要创建 Qt 项目编译使用，请参考以下流程： 

代码部分遵循 API 编程指南，窗体程序创建流程如下： 

1. 创建一个新文件夹用于存放整个项目（如 QtTest），内部包括 bin（存放校准与生成的可执行文件）

与 h2api（存放头文件和动态链接库）文件夹； 

2. 将仪器对应随寄 U 盘中“CalFile”文件夹拷贝至“QtTest\bin”文件夹中； 

3. 将随寄 U 盘中“Linux\Install_H2_SDK\h2api\inc”文件夹中的头文件拷贝至“QtTest\h2api”文件

夹中； 

4. 将随寄 U 盘中“Linux\Install_H2_SDK\h2api\lib”文件夹下对应系统架构文件夹中的动态链接库拷

贝至“QtTest\h2api”文件夹中（此处以 x86_64 架构的上位机为例）; 

 
图 46 拷贝对应架构的动态链接库 

5. 在 h2api 文件夹下打开终端，依次输入以下命令，对复制过来的动态链接库进行软链接（不同架构的

动态链接库软链接指令无区别）： 

下文 libh2api.so 库以 2.0.14 版本为例，其他版本修改版本号即可 

ln -sf libh2api.so.2.0.14 libh2api.so.2 

ln -sf libh2api.so.2 libh2api.so 

ln -sf libusb-1.0.so.0.2.0 libusb-1.0.so.0 

ln -sf libusb-1.0.so.0 libusb-1.0.so 
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图 47 h2api 中对动态链接库进行软链接 

6. 打开 Qt Creator，点击“文件”->“新建文件或项目”； 

7. 在项目中点击“Application”，选择“QT Widgets Application”并点击“Choose…”； 

8. 填写项目名称（例如 test），点击“浏览”按钮，选择之前创建的 QtTest 文件夹，再点击“下一步”； 

9. 选择“qmake”，继续点击“下一步”至“Kit Selection”界面。选择一个构建环境，点击“下一步”； 

10. 点击“完成”，创建项目； 

11. 在 QT Creator 主界面，右击“test”项目，选择“添加库…”->“外部库”->“下一步”; 

12. 点击浏览库文件，选择“QtTest\h2api”中的 libh2api.so，并点击“打开”，选择“Linux”平台，点击“下

一步”。 

 

图 48 选择 Linux 平台 
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13. 点击“完成”以添加外部库； 

14. 在 Test.pro 中，CONFIG += c++11 之后添加“DESTDIR = $$clean_path($$PWD/../bin)”，指定

可执行程序生成位置； 

 
图 49 添加可执行程序生成位置 

15. 在库文件之后，添加“ -Wl,-rpath,$$PWD/../h2api”，指定可执行程序的链接库路径； 

 
图 50 指定可执行程序的链接库路径 

16. 保存 test.pro 文件，之后在 mainwindow.cpp 中编写代码并点击运行，正常运行界面如下所示； 
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图 51 运行代码 

17. 关闭 Qtcreater，进入 QtTest\bin 文件夹，打开终端，输入./test 即可运行可执行程序。 

 

图 52 运行可执行程序 

2.5.3 交叉编译 

在上位机有交叉编译链的前提下，若想要交叉编译使用设备，请参考以下流程（此处以在 x86_64 的上位

机交叉编译 arrch64 可执行程序为例）： 

1. 生成目标架构可执行文件： 

（1） 按照 QT 创建与编译新项目中窗体程序创建流程的 1-9 步，创建项目并放置参数限制文件与头文

件、交叉编译目标架构（aarch64）的库文件、对动态链接库进行软连接、在 QTCreator 创建程序，

并选择 aarch64 的构建套件； 
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图 53 选择交叉编译目标架构的目标套件 

（2） 按窗体程序创建流程第 10-16 步进行项目创建、库引用、可执行程序生成位置修改、项目编写及运

行； 

 

图 54 构建 aarch64 架构的可执行程序 

（3） 构建好可执行程序后，在 QtTest\bin 文件夹下打开终端输入 file Test 查看可执行程序的架构（此

处可执行程序名称为 Test，因此输入 file Test）。 

 

图 55 查看可执行程序的架构 
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2. 在 aarch64 架构上位机中运行可执行程序： 

（1） 进入项目所在目录（此处示例项目位于桌面因此输入 cd Desktop/），执行“zip -r QtTest.zip 

QtTest”将整个 QtTest 文件夹打包为 zip 压缩包，然后将生成的压缩包拷贝至 arrch64 上位机中； 

 
图 56 压缩所创建的项目 

（2） 在 aarch64 上输入“unzip QtTest.zip”解压项目； 

（3） 参照配置驱动文件章节，在 arrch64 上位机中配置驱动文件； 

（4） 配置好驱动文件后，进入 QtTest 文件夹，终端输入“chmod 777 Test”为可执行程序提供权限，

后续输入“./Test”即可运行程序。 

 

图 57 提供权限并运行可执行程序 
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2.6 Python 

2.6.1 范例使用流程 

使用前提：保证设备正常接入且已按配置驱动文件章节正确配置驱动文件。 

1. 将随寄 U 盘中“Linux\examples\Python”文件夹拷贝至上位机，在该文件夹下打开终端， 

输入“which python3”查看 Python 解释器位置（例如此处位置为/usr/bin）； 

 

图 58 查看 Python3 解释器位置 

2. 根据获取地解释器地址，输入“sudo cp -r CalFile /usr/bin”，将 CalFile 文件夹拷贝至 Python

解释器同级目录（请跟据实际位置，修改上述拷贝路径）； 

 

图 59 拷贝 CalFile 文件夹至解释器同级目录 

3. 参照系统运行环境检查章节查看系统架构，并将随寄 U 盘“Linux\Install_H2_SDK\h2api\lib”文件

夹中，对应架构文件夹中的内容复制至上位机“Python\api”文件夹中； 

  

图 60 拷贝动态链接库 

4. 在 api 文件夹下打开终端，输入“sudo sh Py_Make.sh”，根据提示输入密码，提供权限对库进行软

链接。 
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图 61 对库进行软链接 

5. 在 Python 文件夹下打开终端，输入“python3 ffm_cw.py”即可运行所提供的 ffm_cw.py 示例。 

 
图 62 运行 python 范例 

2.6.2 创建与编译新项目 

在已按配置驱动文件章节，正确配置驱动文件的前提下，若想要创建 Python 项目，请参考以下流程： 

1. 代码部分遵循 API 编程指南即可； 

2. 运行程序时，将程序存放至范例文件夹（Python）下，按照 Python 范例使用章节流程执行即可。 
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3. 范例说明 

3.1 发射连续波 

ffm_cw：在单一频点上输出一个连续波，不涉及波形文件。可用于频点功能验证、射频链路通断测试等

场景。 

3.2 播放单个波形文件 

ffm_pb_1wav：在单一频点上回放单个 IQ 波形文件，可设置播放波形的重复次数等参数。可用于验证

单一调制信号、解调测试等场景。 

3.3 流 

ffm_stream：在固定频点实时发送 IQ 数据，适用于大数据量场景。 

3.4 动态更改配置 

ffm_run_reconfig：在设备运行过程中更改配置，适用于动态频率功率调整、自动化测试等。 

3.5 频率扫描 

fscan_cw_swp：连续波自动频率扫描，触发来临后，自动按照设定的步进和驻留时间进行频率扫描；

fscan_pb_swp：自动调制信号扫描，触发来临后，自动按照设定的步进和驻留时间进行频率切换，并在

每个频点上持续循环播放预先下发至内部存储器的基带波形； 

fscan_pb_hop_1wav：单步调制信号频率切换，依靠外部指令进行单步的频率扫描，并在当前的频点等

待下一次触发期间，持续播放预存波形。 

3.6 功率扫描 

lscan_cw_swp：连续波自动功率扫描，触发来临后，自动按照设定的步进和驻留时间进行功率扫描； 

lscan_pb_swp：自动调制功率扫描，触发来临后，自动按照设定的步进和驻留时间进行功率阶梯切换，

并在每个功率层级上持续循环播放指定的基带波形； 
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lscan_pb_hop_1wav：单步调制信号功率切换，依靠外部指令进行单步的功率扫描，并在当前的功率层

级等待下一次触发期间，持续播放指定波形。 
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